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1 Inleiding 
 

Deze gebruiksaanwijzing is bedoeld voor gebruikers van de UniScanner. Voor 
service-technici bestaat er van de UniScanner naast deze gebruiksaanwijzing 
ook een installatievoorschrift.  

De UniScanner vervangt de originele besturingskast van uw elektrische rolstoel. 
Hij zorgt ervoor dat u met een aangepaste besturing kunt rijden en dat u met 
één enkele schakelaar de rolstoelfuncties kunt bedienen. Zie figuur 1 voor een 
schematische weergave. 

figuur 1: De UniScanner met display, een bedienschakelaar en een besturing  

 

Daarnaast kan de UniScanner ervoor zorgen dat u via uw rolstoel verschillende 
omgevingsfuncties kunt uitvoeren (zoals deurzenders of een TV bedienen) en 
dat u een computer en eventueel een robotarm kunt bedienen. Voor elke 
situatie kunnen hiervoor op de UniScanner één of meerdere joysticks of een 
knoppenbesturing worden aangesloten, zie figuur 2. 

figuur 2: Met diverse besturingen alle aangesloten apparatuur te bedienen 

 

 

bedienschakelaar

display

UniScanner elektronica

besturing

elektrische rolstoel

UniScanner
schakelaar

display

omgevingsfuncties

ondersteunende
communicatie

rolstoelrijden

rolstoelfuncties

joystick

attendant-
besturing

robotarm

muisaanwijzer PC
knoppen-
besturing



Gebruiksaanwijzing UniScanner   

 

RTD, Arnhem pagina 5/20 

 

2 Veiligheid 
 

De UniScanner vormt samen met het bijbehorende display de verbindende schakel 
tussen besturingselement (bijvoorbeeld een joystick) en rolstoelelektronica.  

 

Veiligheidsaspecten ten aanzien van de elektrische rolstoel vindt u dan ook in 
de handleiding van de rolstoel. Denk hierbij aan: 

· Overstroombeveiliging van de elektromotoren; 

· Acculaden; 

· Hellingrijden; 

· Transport; 

· Vrijloop. 

 

 

Let daarnaast bij het gebruik van de UniScanner en het display op het volgende: 

 

· UniScanner en display zijn spatwaterdicht. Laat de rolstoel daarom nooit in 
de stromende regen staan en gebruik geen hogedrukspuit, tuinslang e.d. 
om UniScanner en display schoon te maken; 

· Gebruik bij reiniging absoluut geen agressieve middelen zoals benzine of 
schuurmiddelen; 

· UniScanner en display voldoen aan de Essentiële Eisen van de Europese 
Richtlijn Medische Hulpmiddelen (93/42/EEG). Onderdeel daarvan zijn eisen 
betreffende Elektro Magnetische Compatibiliteit (EMC). De nabijheid van 
zeer sterke zendapparatuur kan echter invloed hebben op de elektronica. U 
dient onverklaarbare verschijnselen hieromtrent direct bij uw leverancier te 
melden. 
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3 Het bedienen van de UniScanner 
In dit hoofdstuk leest u hoe u de UniScanner moet bedienen. Omdat elke 
UniScanner op maat geïnstalleerd wordt, zijn de gegeven voorbeelden niet 
noodzakelijk op uw situatie van toepassing. 

 

3.1 Starten 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

figuur 3:  De hoofdfuncties en programma van het UniScanner-display 

 

1. U start de UniScanner door één keer op de bedienschakelaar te drukken.  

2. Na het Rtd logo en het type Rolstoelectronica zal de display in het bovenste 
gedeelte de hoofdgroepen weergeven. 

3. Rechts onderin wordt het symbool van de actieve programma weergegeven. 

4. De rolstoel-elektronica wordt ingeschakeld, maar u kunt nog niet rijden.  

5. De bovenste 3 hoofd functies schuiven op het display voorbij: ze worden 
gescand. 

6. Als u geen functie selecteert, worden deze een aantal keer gescand. Daarna gaat 
de UniScanner eerst op stand-by en na verloop van tijd uit.  

Het verschil tussen ‘stand-by’ en ‘uit’ is zichtbaar rechts onderin: Als u alleen 
het actieve programma ziet en de verlichting is gedimd, staat de UniScanner 
stand-by. Indien de UniScanner helemaal uit is staat er niets meer op het 
display. 

  

3.2 Hoofdfunctie selecteren 

Na het opstarten worden eerst de hoofdfuncties op het display doorlopen. U 
selecteert zo’n hoofdfunctie, door de bedienschakelaar in te drukken terwijl het 
symbool in het midden staat. Als u een hoofdfunctie heeft geselecteerd, worden 
de symbolen in de bijbehorende rij gescand. 

 

 



Gebruiksaanwijzing UniScanner   

 

RTD, Arnhem pagina 7/20 

 

3.3 Functie selecteren 

Functiesymbolen zijn alle functies, behalve de hoofdfuncties. U selecteert een 
functie door op de bedienschakelaar te drukken wanneer het symbool in het 
midden staat. De UniScanner zorgt ervoor dat de bijbehorende functie wordt 
uitgevoerd.  

 

 

3.4 Toggle-tijd 

Het kan wenselijk zijn dat u een functie binnen een bepaalde tijd meerdere keren 
kort achter elkaar kunt selecteren. We noemen deze tijd de Toggle-tijd. De 
Toggle-tijd gaat in, zodra u een functie heeft geselecteerd. Gedurende deze tijd 
blijft het functiesymbool in het midden staan en kunt u de functie nogmaals 
bedienen. Als u niets doet, stapt de UniScanner naar het volgende symbool. De 
Toggle-tijd kan alleen door de service-installateur worden ingesteld. Dit gebeurt 
per symbool standaard op 1,5 seconde.  

 

3.5 Staptijd 

De staptijd is de tijd die elke stap bij het scannen in beslag neemt. Deze tijd is 
met een kleine schroevendraaier in te stellen via de regelaar in het display. 
Door de regelaar rechtsom te draaien, wordt de staptijd korter (het scannen 
gaat dan dus sneller). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

figuur 4: Stapsnelheid regelen 

 

3.6 Noodstopschakelaar 

Uw UniScanner is mogelijk uitgerust met een noodstopschakelaar. 

1. Wanneer u deze schakelaar bedient, dan gaat de UniScanner onmiddellijk 
uit. U start de UniScanner weer, door één keer op de bedienschakelaar te 
drukken. 

2. Wanneer de UniScanner een draadbreuk in de noodstopkabel detecteert, dan 
kunt u niet met de rolstoel rijden en kunt u geen rolstoelfuncties bedienen. Dit 

 

Instelling scansnelheid 
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blijft zo totdat de draadbreuk is hersteld. 
Let op: Een losgetrokken noodstopkabel wordt ook als  een draadonderbreking 
opgevat! Dit kan bovendien tot gevolg hebben dat he t display uitvalt.  

 

3.7 Verklaring van de tekens op het display 

 

Het bovenste gedeelte van het display geeft de functies weer. Het onderste gedeelte 
is opgesplitst in een status en een actief gedeelte. 

Aan de linkerkant worden alle statussymbolen weergegeven. Aan de rechterkant het 
actieve UniScanner Programma of foutmeldingen. 

Over UniScannerprogramma’s kunt u meer lezen in hoofdstuk 5 op pagina 12 en 
meer over foutmeldingen leest u in hoofdstuk 10 op pagina 19. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

figuur 5: Het display van de UniScanner 
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4 Welk type functies zijn er allemaal? 
Een functie is een handeling die u met de UniScanner kunt activeren. In het vorige 
hoofdstuk kwam aan de orde dat u een functie bereikt in twee stappen. Eerst 
selecteert u het hoofdfunctie en vervolgens het functiesymbool van uw keuze. 

In dit hoofdstuk leest u hoe de diverse functies kunnen reageren. Per paragraaf 
wordt één soort functie besproken. 

Let op: Het soort functie onder een symbool is indi vidueel bepaald en kunt u 
eenvoudig vaststellen door één voor één de functies  te selecteren en te kijken wat 
het effect is. 

 

4.1 Aan/Uit-functies 

Een Aan/Uit-functie is een functie waarbij het aangesloten apparaat na de eerste 
keer bedienen aan gaat. Bedient u de functie nogmaals, dan gaat het apparaat weer 
uit. De UniScanner kan zodanig worden ingesteld, dat wanneer het aangesloten 
apparaat aan is, het betreffende symbool links onderin wordt weergegeven. 

Voorbeelden van aan/uit functies: - rolstoelverlichting 
 - knipperlichten, alarmlichten 
 - robotarm 
 - Handverwarmingskap 
 

4.2 Puls-functies 

Pulsfuncties zijn functies die telkens hetzelfde doen en actief zijn zolang de 
bedienschakelaar is ingedrukt. Een pulsfunctie kan op vier manieren zijn 
ingesteld. In de volgende paragrafen kunt u hier meer over lezen. 

 

4.2.1 Standaard pulsfunctie 

Voorbeelden van standaard pulsfuncties zijn: 

- Bediening van een deurzender; 
- Bediening van de rugverstelling (kan ook een omkeer-functie zijn, zie 4.3 op 

pagina 10); 
- Het UniScannerprogramma met 1 verhogen of verlagen. 
 

4.2.2 Pulsfunctie met een vertragingstijd 

Een pulsfunctie met een vertragingstijd is een standaard pulsfunctie met een 
beveiliging tegen per ongeluk bedienen. De functie wordt pas na een ingestelde tijd 
uitgevoerd, wanneer u de bedienschakelaar gedurende de ingestelde 
vertragingstijd heeft vastgehouden. Deze vertragingstijd is in stapjes van 0,1 
seconden instelbaar (tot maximaal 100 minuten). 

Twee voorbeelden van een pulsfunctie met vertraging: 

1. Een functie om een deur te openen. De bedienschakelaar moet een minimale 
tijd worden ingedrukt om de deuropener in te schakelen. Hierdoor zal de deur 
niet worden geopend als u de functie per ongeluk kort heeft bediend. 

2. Een functie voor een alarmoproep. De bedienschakelaar moet een minimale 
tijd worden ingedrukt om een alarm te genereren. Hierdoor zal geen alarm 
worden gegeven als u de functie per ongeluk kort heeft bediend. 
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4.2.3 Pulsfunctie met een actieftijd 

Een pulsfunctie met een actieftijd is een standaard pulsfunctie, die enige tijd 
actief blijft nadat hij gekozen is. Deze actieftijd is in stapjes van 0,1 seconden 
instelbaar (tot maximaal 100 minuten). 

Een voorbeeld van een pulsfunctie met een actieftijd:  

Het openen of sluiten van een gordijn via een omgevingsfunctie van de rolstoel. 
De actieftijd wordt zodanig ingesteld, dat het gordijn zich helemaal opent of sluit. 
Nadat u de bedienschakelaar bij het betreffende functie heeft ingedrukt, blijft het 
functiesymbool gedurende ingestelde actieftijd in het midden staan en voert de 
UniScanner de functie uit. Nadat de actieftijd verstreken is, wordt de functie niet 
meer uitgevoerd. De UniScanner stapt verder. 

 

4.2.4 Pulsfunctie met ‘lang-drukken-is-exit’ 

Een pulsfunctie met ‘lang-drukken-is-exit’ is een pulsfunctie met een oneindig 
lange wachttijd. Na het selecteren van deze functie stopt de UniScanner met 
scannen en koppelt hij de bedienschakelaar door naar het apparaat dat bij het 
betreffende functie hoort. Het symbool blijft stil staan.  

Wanneer u de bedienschakelaar langer dan 4 seconden indrukt, stapt de 
UniScanner weer verder. 

Let op: binnen deze 4 seconden blijft de functie op  het aangesloten apparaat bediend.  

 

Voorbeeld van een pulsfunctie met ‘lang-drukken-is-exit’: 

Het bedienen van de televisie via de HomeServant omgevingsbesturingscentrale. 

1. Selecteer het functiesymbool waarop de HomeServant is aangesloten. De 
UniScanner stopt met scannen. Het symbool op het display van de UniScanner 
blijft staan en de HomeServant gaat stappen. De bedienschakelaar van de 
UniScanner dient nu als bedienschakelaar van de HomeServant. 

2. Druk op de bedienschakelaar zodra de rij van de HomeServant wordt 
gescand waarachter het Audio/Video-menu is geprogrammeerd. De rijen 
van het submenu Audio/Video worden nu gescand. 

3. Selecteer ‘TV’. In het TV-menu kunt u de gewenste functie laten uitvoeren. 

Als u wilt stoppen, houdt u de bedienschakelaar minimaal 4 seconden 
ingedrukt. De UniScanner stapt weer verder en de bedienschakelaar is weer 
losgekoppeld van de HomeServant. 

 

4.3 Omkeer-functies 

Een omkeer-functie is een bewegingsfunctie, die een op de rolstoel aangesloten 
motor telkens een omgekeerde beweging kan laten uitvoeren. Zolang u de 
bedienschakelaar indrukt, beweegt de motor de ene kant op. Wanneer u de 
schakelaar loslaat en binnen de Toggle-tijd nog een keer indrukt, beweegt de 
motor de andere kant op. 
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4.4 Hulpoproepfunctie bij spanningsuitval van de Un iScanner 

Wanneer u uw hulpoproepen via de UniScanner plaatst, dan bent u afhankelijk 
van de rolstoelaccu’s. Hoewel de alarmuitgang rechtstreeks is aan te sturen 
met een functiesymbool, kan de UniScanner zodanig ingesteld worden, dat de 
bedienschakelaar bij uitval van de accu’s wordt doorgeschakeld naar de zender 
voor de hulpoproep. Dit kan gebeuren als: 

1. de verbinding tussen accu’s en UniScanner verbroken wordt. 
2. de hoofdzekering van uw rolstoel defect is. 
3. de accu’s van uw rolstoel leeg zijn. 
 

LET OP: 
· Wanneer u een bedienschakelaar gebruikt die voeding  nodig heeft, bijvoorbeeld 

een tipcontact, dan werkt de Hulpoproepfunctie alle en als de bedienschakelaar 
daadwerkelijk voeding krijgt.  

· Bovenstaande werkt alleen wanneer de oproepzender g evoed wordt door een 

eigen batterij.  
 

Testen van de hulpoproep: 

Als u géén tipcontact(en) gebruikt, kunt u de werking van de Hulpoproepfunctie 
testen door de voedingsconnector van de UniScanner even los te (laten) 
trekken en de bedienschakelaar in te drukken. Wanneer de oproep afgaat, dan 
zal dit in genoemde situaties ook gebeuren. 
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5 UniScannerprogramma’s, wat zijn dat? 
In de vorige hoofdstukken is aan de orde gekomen hoe u de UniScanner start, 
hoe u functies kunt selecteren en welke type functies er zijn met elk hun 
eigenschappen. Dit hoofdstuk behandelt in het kort een andere eigenschap van 
de UniScanner: “Programma’s”. 

 

5.1 Maximaal 9 UniScannerprogramma’s 

Een UniScannerprogramma is een verzameling van gegevens, waarin is 
vastgelegd welke joystick of knoppenbesturing actief is en welk apparaat u 
ermee kunt bedienen. Uw UniScanner kan maximaal 9 van dergelijke 
programma’s bevatten. 

Een voorbeeld van zo’n instelling per programma: 
 
programma 1 : rolstoelrijden binnenshuis met joystick (lage acceleratie, langzaam) 
programma 2 : rolstoelrijden buitenshuis met joystick (hoge acceleratie, snel) 
programma 3 : <in dit voorbeeld niet in gebruik> 
programma 4 : <in dit voorbeeld niet in gebruik> 
programma 5 : <in dit voorbeeld niet in gebruik> 

programma 6 : <in dit voorbeeld niet in gebruik> 
programma 7 : muisbesturing PC met rolstoeljoystick  
programma 8 : rolstoelrijden met attendantbesturing achterop de rolstoel 
programma 9 : robotarm bedienen met rolstoeljoystick 
 
In figuur 6 ziet u de verschillende mogelijkheden die per programma kunnen 
worden ingesteld. Zo kunt u volgens het genoemde voorbeeld met dezelfde 
joystick in de programma’s 1 en 2 rolstoelrijden, in programma 7 de muisbesturing 
van de PC bedienen en in programma 9 de robotarm laten bewegen. 
 

figuur 6: Met verschillende besturingen verschillende apparaten bedienen (per programma) 
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5.2 Selecteren van UniScannerprogramma’s 

U selecteert een UniScannerprogramma met het programma symbool onder de 
hoofdfunctie Rolstoel, zie figuur 7. Als u dit een paar keer achterelkaar doet, 
ziet u welke programmanummers uw UniScanner ‘kent’. In het voorbeeld van 
5.1 ‘kent’ de UniScanner de programmanummers 1, 2, 7, 8 en 9.  

 

 

 

 

 

figuur 7: Functiesymbool om het UniScannerprogramma met 1 te verhogen 

 

 

5.3 Het rijden onder verschillende UniScannerprogra mma’s 

Wanneer een UniScannerprogramma gekoppeld is aan de rolstoel, dan weet de 
rolstoel ook in welke rijmode hij bij dat UniScannerprogramma moet rijden. Het 
rijgedrag wordt op deze manier ingesteld via de originele rolstoelelektronica. U 
kunt zo het rijgedrag van de rolstoel via verschillende UniScannerprogramma 
beïnvloeden. 

Meer over het rijden onder verschillende UniScannerprogramma’s kunt u lezen 
in 6.1 op pagina 14. 

Wanneer, in het voorbeeld van 5.1, iemand anders de rolstoel bestuurt met de 
attendantbesturing achterop (programma 8), dan kunt u zelf de besturing 
terugnemen door met de UniScanner de functie van figuur 8 weer te selecteren. 
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6 Bedienen van rolstoelfuncties 
In eerdere hoofdstukken is beschreven hoe u met de UniScanner functies kunt 
selecteren en welk type functies er zijn. Dit hoofdstuk gaat verder in op de 
specifieke rolstoelfuncties: rolstoelrijden, rolstoelverlichting, rolstoelverstellingen 
en extra rolstoelfuncties. Bij het gedeelte ‘rolstoelrijden’ wordt kort teruggekeken 
naar de programma-eigenschappen van de UniScanner uit het vorige hoofdstuk. 

 

6.1 Rolstoelrijden 

Eén van de belangrijkste functies van uw rolstoel is het rijden. Met de 
UniScanner is het mogelijk om de verschillende rijprofielen van uw rolstoel te 
gebruiken. Deze rijprofielen worden elk met zijn eigen kenmerken ingesteld: 
langzaam of snel optrekken, geleidelijk of juist snel een bocht draaien, een 
hoge of lage maximum snelheid.  

Desgewenst kunt u de rolstoel via de UniScanner besturen met een standaard 
joystick, of met een speciale joystick die zeer soepel beweegt en waarbij u 
slechts weinig kracht hoeft te geven.  

Ook is het mogelijk om een knoppenbesturing op de UniScanner aan te sluiten, 
waarmee u voor- en achteruit en links en rechts kunt rijden.  

Tenslotte maakt de UniScanner het mogelijk om met een combinatie van joystick 
en knoppenbesturing te rijden. Hierbij wordt met een joystick voor- en achteruit 
gereden, en via schakelaars in de hoofdsteun naar links en rechts bijgestuurd. 

 

6.1.1 Rolstoelrijden met een joystick in verschille nde rijprogramma’s 

Zoals al eerder is aangegeven, stuurt de UniScanner de verschillende rijprofielen 
van de rolstoel aan. Dit gebeurt op basis van de eigen rolstoelprogramma’s. In het 
algemeen wordt programma 1 ingesteld voor het binnenshuis rijden: de rolstoel is 
wendbaar en de maximum snelheid is laag. Programma 2 t/m 5 vormen dan 
snellere varianten, waarbij programma 5 het meest geschikt is voor het 
buitenrijden: de snelheid is maximaal en bochten worden geleidelijk doorlopen. 

LET OP: vaak wordt de maximum snelheid van de rolstoe l automatisch door de 

rolstoel-elektronica aangepast wanneer de hoog/laag -verstelling in een verhoogde 
positie staat. 
 

Let op! Bij het inschakelen van de rolstoel control eert de UniScanner of de besturing in 
de middenpositie staat. Hij geeft een foutmelding i ndien dit niet het geval is. 

 

6.1.2 Rolstoelrijden met speciale joysticks 

Een voorbeeld van een speciale joystick is een ‘joystick met verkorte uitslag’. Om 
op volle snelheid te kunnen rijden, hoeft u dit type joystick minder ver van u af te 
drukken. Meestal beweegt zo’n joystick soepeler dan een originele. De service-
installateur zorgt voor de juiste afregeling op de UniScanner. 

Een ander voorbeeld van een aangepaste besturing is de zgn. ‘mini-joystick’. 
Dit is een klein en zeer licht bewegend type joystick. De UniScanner zet zijn 
signalen om in de signalen die de rolstoel nodig heeft om te kunnen rijden. 
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6.1.3 Rolstoelrijden met knoppenbesturing 

Voor het rolstoelrijden met knoppenbesturing geldt hetzelfde als bij het rijden met 
een joystick zoals genoemd in 6.1.1. Het is nu alleen niet mogelijk om in één 
programma met verschillende snelheden te rijden, tenzij de rolstoel-elektronica dit 
afdwingt wanneer de hoog/laag-verstelling in verhoogde positie staat. Het rijden met 
verschillende snelheden wordt nu via andere UniScannerprogramma’s geregeld. 

Bijsturing naar links of rechts is mogelijk, terwijl de rolstoel naar voren of naar 
achteren rijdt. 

 

6.1.4 Rolstoelrijden met joystick en knoppenbesturi ng 

Individuele omstandigheden kunnen vereisen dat joystickbewegingen naar links 
en rechts moeten worden genegeerd. Bijsturing tijdens het rijden is dan mogelijk 
door middel van schakelaars in de hoofdsteun (de zgn. knoppenbesturing). Ten 
opzichte van het rijden met een gewone joystick volgens paragraaf 6.1.1, zijn er 
geen beperkingen qua binnen- en buitenrijden met verschillende 
rijeigenschappen.  

 

6.1.5 Rolstoelrijden met de attendantbesturing 

Mogelijk is uw rolstoel uitgerust met een attendantbesturing achterop. Hiermee 
kan een begeleider uw rolstoel besturen. 

De attendantbesturing is als volgt te bedienen: 

De UniScanner (en dus ook de rolstoel) staat uit. 

1. Druk op de I/O-schakelaar van de attendantbesturing. De UniScanner start 
op en meet daarbij de toestand van de accu’s.  

2. Druk nogmaals op de I/O-schakelaar. De UniScanner zoekt het attendant-
programma en schakelt de ‘vrijgave om te rijden’ in. Het lampje in de I/O-
schakelaar gaat branden. Op het display verschijnt het symbool van het 
attendantprogramma. 

3. De joystick op de attendantbesturing bestuurt nu de rolstoel. 

4. Met de regelaar op de attendantbesturing kan de maximale snelheid in het 
attendantprogramma worden ingesteld. Dit heeft ook invloed op het 
stuurgedrag in de bochten. 

Door nogmaals op de knop van de attendantbesturing te drukken, schakelt de 
UniScanner terug naar het programma dat actief was voordat het attendant-
programma actief werd. Daarbij wordt de ‘vrijgave om te rijden’ weer uitgeschakeld. 

 

6.2 Verlichting, knipper- en alarmlichten 

Verlichting, knipper- en alarmlichten zijn standaard rolstoelfuncties, die op het display 
van de UniScanner zijn toegewezen aan vier functiesymbolen op de onderste rij, zie 
figuur 8. U selecteert deze functies net als iedere andere (zie 3.3 op pagina 7). 
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 figuur 8: Verlichting en knipper- en alarmlichten 

 

6.3 Verstellingen 

Een verstelling is een bewegingsfunctie van de rolstoel, waarmee u uw zithouding 
kunt aanpassen, zie figuur 9. 

figuur 9: Verstellingsmogelijkheden 

 

Het is met de UniScanner mogelijk om tijdens het rijden een verstelling uit te 
voeren. Terwijl u rijdt, kunt u met de bedienschakelaar naar het functiesymbool van 
de verstelling stappen. 

 

6.4 Extra rolstoelfuncties 

Uw rolstoel kan uitgerust zijn met extra apparatuur, zoals een 
handverwarmingskap of een elektrisch bedienbare zwenkarm voor kinbesturing. 
Om de UniScanner dergelijke apparatuur te laten aansturen, wordt er een 
uitbreidingskast toegepast: een SwitchBox. De hierna volgende paragrafen 
gaan verder in op die extra rolstoelfuncties. 

 
6.4.1 Handverwarmingskap 

De bediening van een handverwarmingskap (het in- en uitschakelen) wordt via 
een aan/uit-functie toegewezen aan één van de symbolen.  

6.4.2 Elektrische zwenkarm voor kinbesturing 

De bediening van een elektrische zwenkarm voor kinbesturing (het naar voren 
en naar achteren bewegen) wordt bij toepassing van een omkeerfunctie 
toegewezen aan één symbool. 

 

 

 

hoog/laag-
verstelling

kantel-
verstelling

rug-
verstelling

beensteun-
verstelling
links

beensteun-
verstelling
rechts
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7 Bedienen van omgevingsfuncties  
U kunt de bedienschakelaar van de UniScanner ook voor de bediening van 
omgevingsbesturingsapparatuur gebruiken. Voor de werkelijke bediening van die 
apparatuur verwijzen wij u naar de handleiding(en) van de betreffende apparaten. 
De gebruiksaanwijzing van de UniScanner beperkt zich alleen tot de manier 
waarop u de aangesloten apparaten moet starten en stoppen. 

figuur 10: Omgevingsfuncties worden vanaf de rolstoel via zenders en ontvangers bediend 

 

Opmerking: Omdat de UniScanner tijdens het rijden ka n scannen, is het mogelijk 

om diverse omgevingsfunctie tijdens het rijden uit te voeren. U kunt de deur dus 
openen terwijl u rijdt. 

8 Bedienen van een computer (PC) 
U kunt de joystick of de knoppenbesturing van uw rolstoel ook voor de 
muisbesturing van een computer gebruiken. Wanneer u de joystick beweegt, 
zal de muisaanwijzer op de PC mee bewegen. Hierbij kan de bedienschakelaar 
als vuurknop of als linker muisklik dienen.  

Het bedienen van een computer gebeurt in het UniScannerprogramma dat 
speciaal voor samenwerking met een computer is ingericht. Uiteraard moet de 
computer en de programmatuur ook zijn ingericht op de samenwerking met de 
rolstoel. 

figuur 11: Bediening van de muisaanwijzer met de joystick van de rolstoel 
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9 Bedienen van een robotarm 
Indien uw rolstoel is uitgerust met een robotarm, dan kunt u die bedienen met 
dezelfde joystick als waarmee u de rolstoel bestuurt. U kiest hiervoor het 
UniScannerprogramma dat voor de bediening van de robotarm is ingericht.  

De werking en de mogelijkheden van de robotarm worden beschreven in zijn eigen 
gebruiksaanwijzing. De gebruiksaanwijzing van de UniScanner beperkt zich alleen 
tot de manier waarop u de aangesloten apparaten moet starten en stoppen. 

figuur 12: Bediening van de robotarm met de joystick van de rolstoel  

 

 
Opmerking: U kunt alle rolstoelfuncties (behalve he t rijden) uitvoeren, terwijl u de 
robotarm bedient. Zo kunt u bijvoorbeeld de hoog/la ag-functie van de rolstoel 
blijven bedienen vanuit het programma van de robota rm. Zorg ervoor dat de 

rolstoel aan staat en selecteer het functiesymbool van de hoog/laag-verstelling. 
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10 Eerste hulp bij storingen 
Uw UniScanner bestaat uit een besturingsgedeelte en uit een rolstoelmodule. In 
beide onderdelen kunnen zich storingen voordoen. Het rechtergedeelte meldt 
eventuele problemen via een tekst op het display. De rolstoelmodule meldt 
mogelijke problemen via een knipperend rood lampje, dat zich aan de voorzijde 
van de UniScanner bevindt. 

 

10.1 Foutmeldingen door rolstoelmodule  

Wanneer de rolstoel niet meer wil rijden, terwijl de UniScanner wèl normaal lijkt te 
functioneren, dan is er waarschijnlijk een fout opgetreden in de rolstoelelektronica. 
De UniScanner kan dergelijke fouten melden via de foutmeldingen. 

De leverancier, of de serviceverlenende dienst, kan de juistheid van de rolstoel-
elektronica controleren aan de hand van een standaard stuurkast, welke bij het type 
rolstoel-elektronica van uw rolstoel hoort (de zgn. DX-electronica, of de MeyraCAN, 
of de Pilot+ elektronica of de Rnet Elektronica). Wanneer de rolstoel daarmee wèl 
goed is te besturen, ligt het probleem aan de UniScanner of aan de rolstoelmodule 
in de UniScanner. De leverancier, of de serviceverlenende dienst, dient dan contact 
op te nemen met RTD.  

10.1.1 Foutmeldingen DX-electronica 

De foutmeldingen van de DX-rolstoelelektronica zijn weergegeven in tabel 1. Deze 
rolstoelelektronica meldt een fout door middel van een knipperend rood lampje. 
Voor elk type fout knippert dit lampje steeds een aantal keer. Als het lampje 
bijvoorbeeld steeds drie keer knippert, is er een probleem met een 
motoraansluiting. 

 

figuur 13: Lampje dat de foutmelding van de rolstoelelektronica weergeeft. Ook zichtbaar op het 

UniScanner display.  
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Een deel van de fouten uit tabel 1 is door de leverancier of de serviceverlenende 
dienst te herstellen. Voor overige fouten dient leverancier of de serviceverlenende 
dienst contact op te nemen met RTD. 

Aantal 
keer 

knipperen 

Betekenis van de melding Te ondernemen actie:  
Neem contact op met de leverancier 

1 x DX-module fout Er moet een DX-module vervangen worden 
2 x DX-accessoire fout De CLAM of een daarop aangesloten apparaat 

geeft een fout 
3 x Linker motor (m1) fout De aansluiting naar de motor is niet goed, of de 

motor is defect 
4 x Rechter motor (m2) fout De aansluiting naar de motor is niet goed, of de 

motor is defect 
5 x Linker parkeerrem (m1) fout De aansluiting naar de parkeerrem is niet goed, of 

de rem is defect 
6 x Rechter parkeerrem (m2) fout De aansluiting naar de parkeerrem is niet goed, of 

de rem is defect 
7 x Accuspanning laag Accu is leeg of slecht 
8 x Accuspanning hoog Accuspanning komt boven 32 Volt. Dit kan alleen bij 

laden voorkomen 
9 x BUS laag fout Kabelbreuk of kortsluiting in het DX-bus systeem 

10 x BUS hoog fout Meestal is dit een communicatiefout die zal 
resulteren in overschakelen naar ‘LIMP’-mode 

11 x STALL overbelasting fout Motor vraagt continue teveel stroom 
12 x Systeem ‘past niet’ Systeemmodules zijn niet compatibel 

tabel 1: Verklaring van foutmeldigen van de DX-rolstoelmodule 

 

10.2 Problemen met de accuspanning 

Wanneer het symbool van de accu rechts onderin het scherm verschijnt 
wanneer de UniScanner wordt opgestart dan wil dit zeggen dat de 
accuspanning onder de 19 Volt is. Neem dan onmiddellijk contact op met uw 
dealer. 

 


